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Unser Ziel
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= Die Agrarelektronik nach vorne-bringen!
Zufriedene Anwender: ErfolgreichesHersteller:
- Wirtschaftliche Vorteile - Uberzeugende und gefragte
- Entlastung und Unterstutzung Produkte

des Fahrers - Erfolg am Markt
- Ressourcen optimal nutzen - Innovation, Forschung und
- Effizienzsteigerung Entwicklung
-~ Elementare Hilfe im - Wettbewerbsfahige und
Arbeitsalltag zukunftsorientierte Unternehmen
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Unser Ansatz

Hersteller

» Information / Aufklarungsarbeit

» Erfahrungsberichte

.
\ > Neutrale Beratung

> Professionelle
Feldprobe

» Vermittlung von

Kundenbedurfnissen

> Feedback vom Anwender

Anwender

LU
Agrarelektronik , .
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Das bieten wir lhnen als Anwender:

i

Etablierung agrarelektronische Losungen in der Praxis!

Wir...

.. sind lhr neutraler, herstelleribergreifende Kommunikationspartner
.. bauen Hurden ab, die den Einsatz in der Praxis hemmen

.. erstellen fr Sie unabhangige Erfahrungsberichte aus Feldproben
.. sind lhr Bindeglied zum Hersteller

® © 06 ¢

@ Beratung in agrarelektronischen Fragen:
@ Lenksysteme (Beratungsschwerpunkt)
@ ISOBUS

@® FMIS, Agrardatenmanagement (inkl. Mobile
Endgerate)




Unsere Dienstleistung fiir den Landtechnikhersteller: e}

Die professionelle Felderprobung!

Wir...

...setzen lhre Losung in der landwirtschaftlichen Praxis ein
..prufen samtliche Funktionalitaten

..identifizieren Starken und Schwachen
...testen Kompatibilitaten
..konzentrieren uns ganz auf |hr Produkt

® © 6 6066

...und geben lhnen fundiertes und konstruktives
Feedback aus dem Einsatz:

-> Ergebnisbesprechung
-> Erfahrungsbericht

&&=
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Professionelle Feldproben % |

NS Begleitung von
[ 4V AN Entwicklungsprozessen
mit Herstellerfirmen

-----------

-> marktgangige, anwenderorientierte agrarelektronische

Losung 6




Komponenten automatischer Lenksysteme
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Kombinierter GPS, GLONASS und Galileo - Empfang

Copynght @ 2013 Tnmble Navigation Ltd.

GNSS Planning Online Version: 2.3.5099

[ Einstellungen [ Satellitenanzahl

| satelitenbibliothek

[ Elevation ]

Satellitenanzahl

[ weltkarte

)
)
[ P )
J
)

[ Ionospharenkarte

[lonosphareninformau'onl [@crs B Glonzss B Galileo |

27.01.14 23:00:00 +01:00

Standort: N 52,3765°, O 9,7364°, 23m Satellitensystem(e): GPS, Glonass, Galilec
Ortszeit: 27.01.14 11:00 - 23:00 (UTC+1) Grenzwert: 10°
Zeitzone: (GMT+01:00) Amsterdam, Berlin, Bern, Rome, Stockholm, Vienna

trimble.com/GNSSPIlanningOnline
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Abhangigkeit der Lenksystemgenauigkeit =

GPS Fahrzeug- 1 Gerate- | poighedingungen
Signalstarke T einfluss T einfluss ™

_|_

Lenksystem
Komponenten

_|_

Lenkungs
Modus

LU www.deere.com
lek ik , .
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Anwendungsgebiete RTK

@ Grundlage fur:
@ prazise
Einzelkornablage

@ genaue Teil-
breitenschaltung

® automatische
Lenksysteme

Controlled Traffic
Sonderkulturen
Strip — Till

TIM

@
@
@
@
% /L\(cjrarelektromk

LLFG, 2011

GmbH René C. Janotte, Jens Beelmann, LU Agrarelektronik GmbH 10



@ Lizenzkostenfrei:
@ DGNSS: EGNOS, Starfire1
@ Spur-zu-Spur Genauigkeit 10-30cm
@ Absolute Genauigkeit ca. 1-2m
@ Kostenpflichtig:
@ Starfire2, Omnistar HP/G2
@ Spur-zu-Spur Genauigkeit 5-10cm
@ Absolute Genauigkeit ca. 20-30cm
@ Referenzstation:
@ RTK: feste oder mobile Basisstation
@ Spur-zu-Spur Genauigkeit 2,5¢cm
@ Absolute Genauigkeit ca. 3cm

LU
Agrarelektr k , .
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Genauigkeitsstufen automatischer Lenksysteme

@ Kostenpflichtig:
@ PPP: RangePoint RTX
@ Spur-zu-Spur Genauigkeit 10-15cm

@ Absolute Genauigkeit ca. 50cm

_Q @ Kostenpflichtig:

@ PPP: CenterPoint RTX
@ Spur-zu-Spur Genauigkeit 3,8cm
@ Absolute Genauigkeit ca. 4cm
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RTK — Korrekturdatenanbieter (Bsp.)

APOS (HEPS)

@ AXIO-NET (ascos, FarmRTK) armE
SmartNet
Germany

powere d by Leica Geosystems

@ Leica (SmartNet)
Topcon (TopNETIive)

N

7. geo-konzept
kartieren « optimieran

'\ i' Invantarisiaren « Kartieren = optim

geo-konzept (AgCelNet

® AGRAVIS - Net RUNAV IO

@-Trimble (VRS Now) ' @ Trimble
® Case IH & STEYR RTK B
)

Reichhardt (RTK Clue) REICHHARDT®

electronic ® innovations

|
LU
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Reichhardt - RTK CLUE

@ Stand Juni’14: 140 Stationen in
Betrieb mit rund 1100 Nutzern -

www

2e
.. Landwirt

. Nutzer A ¥ RTK-Basisstation
RTK-Basisstation s & Landwirt B Landwirt B
Landwirt A %
Landwirt
Nutzer B Landwirt

Nutzer B
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RTK-Positionierung im Verschnitt mit ISOBUS

station
GNSS
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Aufgabe der AEF

L/ AEF Test- und Zertifizierungsverfahren seit 2012

®

@® Die Konformitat der ISOBUS - Produkte zum Standard sicherstellen

Nk UG LITIGW "'Ecu AUH_N
I TC-GED| | TC-SC
.......... ol taabkica databhaaa aa.

LU
Agrarelektronlk
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Task Controller (TC) Funktionalitaten

Task Controller - Nutzen fur den Anwender J— " |

@ 1. Dokumentation von Summenwerten - \

@ 2. Ortsspezifische Applikation und Dokumentation
(Variable Rate, ,Precision Farming®)

@ 3. GNSS gestutzte Teilbreitenschaltung pom—.

A www.mueller-elektronik.de
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Task Controller Funktionalitaten

Farm
Management
Software

Opticrop

Lo,
AGROVISION

——

Internet
Portale

LU
Agrarelektronik
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S I TC-SC

Technologischer Rahmen fur Section Control ——

@ Section Control ist Grundkomponente der
Teilschlagbewirtschaftung - Precision Farming
erfordert als wichtigste technische Komponente die
Angaben der Position des jewelligen
Bearbeitungspunktes

® Dieser Bearbeitungspunkt muss moglichst genau e ”"
auf der Flache gefunden werden A RTK

@ Damit Maschine am gefunden Punkt etwas machen kann muss
das standardisiert kommuniziert werden (ISOBUS) | ‘

% b en René C. Janotte, Jens Beelmann, LU Agrarelektronik GmbH Seite 19
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Automatische Teilbreitenschaltung

@ Vorteile:

@ Kostenersparnis: Uberlappende Dosierung
wird vermieden

@ Hochprazise Ausbringung

@ Zeitgewinn

@ Fahrerentlastung:
Konzentration auf andere
Dinge

@ Erhohter Komfort:
ermudungsfreieres arbeiten

@ Datenverwaltung

@ Perfekte Arbeit auch bei
schlechter Sicht

LU ' N ‘ www.landwirt.com
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Automatische Teilbreitenschaltung

Teilbreitensteuerung benadtigt neben GNSS und standard.
Kommunikation ggf. eine Lizenz (Unterstlitzung/ Freischaltung) fur
den Betrieb

Grundsatzlich lassen sich bis zu 72
Teilbreiten oder 408 Einzeldusen
schalten (ISO-Norm 11781)

Ohne exakte Einstellung der
Maschinengeometrie kein
vernunftiges Ergebnis

www.sulky-burel.com

René C. Janotte, Jens Beelmann, LU Agrarelektronik GmbH Seite 21
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Abhangigkeit der SectionControl Genauigkeit =

GNSS Schlepper- Anbaugerate-

Genauigkeit ‘|‘ ausstattung —|- einstellungen ‘|‘ Feldbedingungen

_|_

Display-
einstellungen

_|_

Produkt-
mengen

LU www.landwirt.com

ST Reng C. Janotte, Jens Beelmann, LU Agrarelektronik GmbH



’-—-'—” . Anwendungsbeispiele

MULLER
ELEKTRONIK

Touch1200 ISOBUS Display:

 Hoch- u. Querformat

« 5 Applikationen gleichzeitig
darstellbar

* Lizenkonzept App&Go:

« ISOBUS-UT/TC

« farmpilot

« TRACK-Leader/ TOP
« SECTION-Control

- VRC

| S Terminals . H.EADLAND-ContrOI
& SECTI@ @@NTR@L * Field-Nav

(99T Rengé C. Janotte, Jens Beelmann, LU Agrarelektronik GmbH 23



n DAP Hegefeld 10.09.14

Zaehler_Flaeche 3.87 ha
Zaehler_Strecke 2824.57 m
Zaehler_Zeit 6s

Zaehler_Menge 2579 kg

}hF‘ Parallel_1

|8

15.2 km/h

3.51 ha 1.22 ha




n DAP Hegefeld 10.09.14

Zaehler_Flaeche 2.27 ha

Zaehler_Strecke 864.17 m
Zaehler_Zeit 3565
Zaehler_Menge 779 kg




/—-_“ Anwendungsbeispiele

CCIl - Command

Ty

L7 N

Module:
N\
o
|7\
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Allgemeine Funktionen

@ Schlepper und
Anbaugerate
Geometrien lassen
sich einstellen und
abspeichern

@ Zugriff auf
Flachenpolygone /
Betriebslayer

@ Warnfunktion bei
Hindernissen

www.agrar-press.de
LU
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/"—-_—_‘ CCl Command

Command Feld Tab

@ Aus
Sicherheitsgrinden
muss trotz ggf.
vorliegendem
Flachenpolygon
erst das
Vorgewende
bearbeitet werden

® Erstdann —— ,‘ —

ubernimmt die
Automatik

PHeT T Reng C. Janotte, Jens Beelmann, LU Agrarelektronik GmbH
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MULLER @
ELEKTRONIK

Mit diesem App kann das innere der Flache vor dem Vorgewende
bearbeitet werden

|deal bei Legegerate oder Einzelkornsaat
Anzahl Vorgewendespuren frei wahlbar

In der Vorgewendebearbeitung steht auch die Leitlinienfunktion zur
Verfugung

Headland Management / Headland Control

Voraussetzungen:
@ vorhandene genaue Grenzlinien (z.B. im ISOXML-Auftrag)
@ GNSS mit hoher Wiederholgenauigkeit (RTK)

René C. Janotte, Jens Beelmann, LU Agrarelektronik GmbH
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6l :
PBERERE

B8.32 ha 7 8.69 ha

8.8 kn/h
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Vielen Dank fur lhre Aufmerksamkeit! %

Unsere Referenzen: 25 * EERr—

£ MASSEY FERGUSON"®
JACOS " -
M{iomffrsewice GmbH b_e \ aMbH

D 1N .
JOHN DEERE S? NEW HOLLAND @|Landwirtschaftskammer
INiedersachsen ®

2 Trimble R -
VRS NOwW™ REICHHARDT SmartNet <’

electronic » innovations Germany arvato systems

CASE ’i' powered by Leica Geosystems BERTELSMANN

 Flicgl CC4SOBUS
|'

René C. Janotte, Jens Beelmann, LU Agrarelektronik GmbH .*

Fachhochschule
SUdwestfalen

University of Applied Sciences

geo-konzept
Inventaris pt

risiaren « kartieren « optimieran




